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nazwa przedmiotu

Kinematyka osprzetéw robo-
czych maszyn inzynieryjnych

Kinematics of equipment of engineer-
ing machines
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W 16/+, C 14/+ razem: 30 godz.
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Przedmioty Nazwa przedmiotu / wymagania wstepne:
wprowadzajgce Mechanika analityczna / opis ruchu bryly sztywnej

Semestr/kierunek studiow

semestr | / mechanika i budowa maszyn / specjalnos¢: maszyny inzy-
nieryjno-budowlane i drogowe

Autor

dr inz. Piotr Krogul

Jednostka
organizacyjna
odpowiedzialna za przedmiot

Wydziat Inzynierii Mechanicznej / Instytut Robotéw i Konstrukcji
Maszyn

Skrécony opis przedmiotu

Analiza kinematyki osprzetéw roboczych maszyn inzynieryjnych. Wy-
znaczanie pola pracy osprzetéw roboczych. Zasady doboru struktury
kinematycznej osprzetéw roboczych maszyn inzynieryjnych z uwagi na
realizowane zadania. Wyznaczanie przemieszczeri, predkoSci i przy-
spieszeri charakterystycznych punktéw struktur osprzetéw roboczych.
Zastosowanie metod numerycznych w analizie kinematyki osprzetéw
roboczych maszyn inzynieryjnych.

Petny opis przedmiotu
(treSci programowe)

Wyktady:

1. Podstawowe pojecia i definicje stosowane w mechanizmach two-
rzgcych struktury kinematyczne osprzetéw roboczych maszyn in-
Zynieryjnych / 2 / Opis podstawowych pojec¢ i mechanizméw stoso-
wanych w osprzetach roboczych maszyn inzynieryjnych

2. Struktury kinematyczne wybranych osprzetéw maszyn inzynieryj-
nych / 4 / Klasyfikacja par kinematycznych. Stopnie swobody i ro-
dzaje pofgczern ruchowych. Okreslanie ruchliwosci mechanizmoéw.
Struktury wybranych osprzetéw roboczych maszyn inzynieryjnych

3. Synteza mechanizmbéw tworzgcych struktury kinematyczne
osprzetow roboczych maszyn inzynieryjnych /2 / Opis metod ana-
lizy mechanizméw pfaskich. Zadanie proste i odwrotne kinematyki
manipulatoréw. Opis wybranych mechanizmdéw dzwigniowych.




4. Dob6r elementéw uktadu napedowego osprzetéw roboczych ma-
szyn inzynieryjnych / 2 / Budowa, podstawowe parametry oraz za-
sady doboru elementéw wykonawczych ukfadéw napedowych me-
chanizmow tworzgcych struktury kinematyczne osprzeféw maszyn
inzynieryjnych. Wyznaczanie obcigzeri mechanizmow.

5. Antropomorficzne struktury osprzetéw roboczych maszyn inZzynie-
ryjnych / 1 / Budowa ukfadu ruchu cztowieka. Struktury manipula-
toréw antropomorficznych.

6. Zastosowanie srodowiska do symulacji uktadéw wieloczfonowych
w analizie mechanizméw tworzgcych struktury kinematyczne
osprzetéw roboczych maszyn inzynieryjnych / 4 / Opis $rodowiska
symulacyjnego uktadéw wieloczionowych na przyktadzie programu
MSC Adams. Budowa modeli. Wprowadzanie wiezéw i wymuszen
kinematycznych. Parametryzowanie modeiu

7. Kolokwium zaliczeniowe / 1 / Weryfikacja efektéw uczenia sie.

Cwiczenia:

1. Modelowanie numeryczne mechanizméw / 4 / Budowa czionéw
mechanizmoéw, tworzenie par kinematycznych, generowanie wy-
muszeri sifowych i kinematycznych.

2. Analiza mechanizmu dZwigniowego / 2 / Budowa mechanizméw
dZwigniowych, nadawanie wymuszern, analiza ofrzymanych wyni-
kéw.,

3. Zadanie proste i odwrotne kinematyki osprzetéw roboczych ma-
szyn inzynieryjnych o otwartym faricuchu kinematycznym / 4 / Bu-
dowa modelu osprzetu, nadawanie wymuszeri, analiza otrzyma-
nych wynikéw.

4. Dob6r sitownika pracujgcego w uktadzie dZwigniowym /2 / Wyzna-
czanie obcigzen sifownikéw i wyznaczenie parametréw ich pracy.

5. Zaliczenie ¢wiczen /2/
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3. Sobcezyk P.: Hydraulika sifowa. Zbior zadan z rozwigzaniami,
PWN 2015

4. Wojtyra M., Fraczek J.: Mefoda uktadéw wieloczfonowych w dy-
namice mechanizméw. Oficyna wydawnicza Politechniki War-
szawskiej. Warszawa 2007,

5. McConville J. B.: Mechanical System Simulation Using Adams.
SDC Publications. Mission 2015.

Efekty uczenia sie

W1/ Zna i rozumie w poglebionym stopniu metody, techniki, narzedzia
i materialy stosowane przy rozwigzywaniu ztozonych zadari inzynier-
skich struktur kinematycznych osprzetéw roboczych maszyn inzy-
nieryjnych / K_W10

U1 / Potrafi analizowac struktury kinematyczne osprzetéw roboczych
maszyn inZzynieryjnych przy wykorzystaniu metod analitycznych i sy-
mulacyjnych / K_U09

U2 / Potrafi dokonac krytycznej analizy pod katem oceny rozwigzari
struktur kinematycznych osprzetéw maszyn inzynieryjnych / K_U20

K1/ Potrafi okreslac priorytety stuzgce realizacji zadania / K_K02

Metody
i kryteria oceniania
(spos6b sprawdzania
osiggniecia przez studenta
zakiadanych
efektéw uczenia sie)

Przedmiot zaliczany jest na podstawie: zaliczenia na ocene.

Wyktad zaliczany jest na podstawie: oceny z kolokwium oraz oceny
koricowej z c¢wiczeri. Oceny stanowig sktadowe do wyliczenia $red-
niej arytmetycznej, bedqcej podstawg do okreslenia oceny koricowey.
Cwiczenia audytoryjne zaliczane sg na podstawie: oceny ze spraw-
dzianu.

Warunkiem dopuszczenia do zaliczenia wykfadéw jest zaliczenie éwi-
czen.




Osiggniecie efektu W1 - weryfikowane jest na podstawie kolokwium z
wyktadbw.

Osiggniecie efektu U1, U2 - sprawdzane jest w trakcie realizacji obli-
czen i sprawdzianu na ¢wiczeniach.

Osiggniecie efektu K1 — weryfikowane jest na podstawie wypowiedzi
studentéw podczas cwiczern .

Oceny osiggniecia zaktadanych efektéw uczenia sie:

Ocene bardzo dobrg otrzymuje student, ktéry osiggnat zakfadane
efekty uczenia sie na poziomie 91-100%.

Ocene dobra plus otfrzymuje student, ktéry osiggnat zakfadane efekty
uczenia sie na poziomie 81-90%.

Ocene dobra otrzymuje student, ktéry osiggnat zakfadane efekty ucze-
nia sie na poziomie 71-80%.

Ocene dostateczna plus ofrzymuje student, ktéry osiggnat zaktadane
efekty uczenia sie na poziomie 61-70%.

Ocene dostateczng otrzymuje student, ktéry osiggngt zakfadane
efekty uczenia sie na poziomie 51-60%.

Ocene niedostateczna otrzymuje student, ktéry osiggnat zaktadane

efekty uczenia sie na poziomie rownym lub nizszym niz 50%.

Bilans ECTS
(naktad pracy studenta)

Aktywnos$¢ / obcigzenie studenta w godz.

. Udziat w wykfadach / 16

. Udziat w laboratoriach / 0

. Udziat w ¢wiczeniach / 14

Udziat w seminariach / 0

Samodzielne studiowanie tematyki wykfadéw / 6
. Samodzielne przygotowanie do laboratoriéw / 0
. Samodzielne przygofowanie do ¢wiczen / 10

. Samodzielne przygotowanie do seminarium /0
9. Realizacja projektu / 0

10. Udziaf w konsultacjach / 4

11. Przygotowanie do egzaminu / 0

12. Przygotowanie do zaliczenia / 8

13. Udziat w egzaminie / 0

ONO A WN =

Sumaryczne obcigzenie pracg studenta: 58 godz./2 ECIS
Zajecia z udziatem nauczycieli (1+2+3+4+9+10+13): 34 godz. /

1 ECTS

Zajecia powigzane z dziatalnoscig naukowq: 46 godz. / 1,5 ECTS




